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タッチセンサ：2 個 

赤外線センサ：2 個 

（赤外線フォトリフレクタ） 

 

光センサ：1 個 

（Light Sensor） 

LED 

赤（red） 

緑（green） 

青（blue） 

白（white） 

 

センサ・ケーブル：計 10

本 

短い：8 本 

長い：2 本 

       番 

ロボットの基本形に使用 

USB ケーブル 
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センサケーブルの向き 

ロボット前方側より 

「灰・黒・黒」 

 

Ｍ１：右モーター 

Ｍ２：左モーター 
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訂正 200122 

本体側（上）に白 

床側（下）に青 
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訂正 200122 

本体側（上）に白 

床側（下）に青 
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接続可能なモジュール 

Ａ０～Ａ５ 

光センサー タッチセンサー 音センサー 赤外線フォトリフレクタ― ＬＥＤ ブザー 

Ａ６，Ａ７  

光センサー 音センサー 赤外線フォトリフレクタ  
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